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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwihzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu
i realizacji robot naprzebudow drég gminnych (ulica Ogrodowa, Zygmunta Il Wazypogodnej i Witosa) w
Korycinie

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z wszystkimi czyngoia-
mi umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdiygowej oraz polenia obiektow
inzynierskich. llg¢ robét okrélona w przedmiarze.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob4t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow giéwnych osi trasy i punktoéw wysfidio-
wych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb uta
twiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatlamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtoéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
$rednie od 0,15 do 0,20m i diugéod 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08m i diugm okoto
0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istaigj nawierzchni bolce stalowsgednicy 5mm i diugéci od 0,04 do
0,05m.

»Swiadki” powinny mig dtugci¢ okoto 0,50m i przekrdj prostaiay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,
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- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu | materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i
wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomia-
ry geodezyjne nieziline do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gldwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej zgodne z rzeczywi-
stymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #éia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irnzyniera. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno kyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodat-
kowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akcep-
towane przez lyniera, zostag wykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera ozna-
cza,ze roboty dodatkowe w takim przypadku aligi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wyni-
kow pomiardw przez liyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i puniigirednie osi trasy mugzby¢é zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych ozna-
czer powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidmmme do dalszego prowadzenia robét, to zastere odtwo-
rzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dhavigtowej realizacji robét nalg do obowizkéw Wyko-
nawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne momy by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowhzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granic
robot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhwosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidsd0
metrow.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towa-
rzyszicych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshacze naley zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub gru-
bych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w grungiesposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdjra w nawgzaniu do reperéw giatwowych.
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Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtejwyrane i jednoznaczne okilenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagijprojektovag oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoe
nej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacrpdnich w odlegtéci zaleznej od charak-
terystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz rmadziej, nk co 20 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wicksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku doga-
nych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza gaanibot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopdw na powierzchni tere-
nu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumensapjojektowa oraz w miejscach wymagaiych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejs@aatkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegid miedzy palika-
mi nalery dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dweg. Odlegié¢ ta, co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysfiowych naley prowa-
dzi¢c wedtug ogdllnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaga-
niami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochracta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszu-
kanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

Nog A

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.



